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研究成果概要 
 本研究の目的は、TA 実験で使用される大気蛍光望遠鏡の移動光源によるキャリブレー

ションである。本光源をラジコンヘリコプターに搭載する事で、望遠鏡のアライメント

の測定や、複数望遠鏡感度の単一光源による校正を実現する。持運びが容易なため、Auger
実験とのクロスキャリブレーションも期待される。 
 現在、光源開発及びラジコンヘリコプターの制御系の開発を行っている。特に、ヘリ

コプターの制御は不安定であるため、安定した自動制御系の開発に注力している。また、

光源のレイトレースシミュレーションプログラムを開発し、キャリブレーションのため

の解析手法を確立した。Auger 実験で開発中の移動光源を TA 実験サイトで用いて、上

記の手法で解析し、5%の精度でデータを再現する事ができている。これらの成果は、以

下に挙げる学会等で発表した。 
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